OMmRrRoON

Bezpecénostni reléova jednotka

G9SB

Tenka bezpecnostni
reléova jednotka

* Modely o Sifce 17,5 mm k dispozici se
2 nebo 3 bezpec€nostnimi kontakty.
Modely o Sifce 22,5 mm se 3 bezpec-
nostnimi kontakty a pomocnym kontak-
tem jsou také dostupné.

* V souladu s normami EN.
(schvaleno TUV)
* Montaz na DIN listu
» Uzka reléova jednotka uréena pro bez-

pecnostni senzory F3SN, F3SH, F3S-B,
F3S-TGR, F3SL,F3S-J

Informace pro objednani

Hlavni Pomocny | Pocet vstupnich Rezim Tvo vstuou Jmenovité Model Kategorie Velikost
kontakty kontakt kanal resetovani P P napéti (EN954-1)
2 kanaly . |Inverzni G9SB-2002-A
1 ebo 2 Automaticky
DPST-NO kaneau? reset + spoleéné G9SB-200-B
2 bezpeénostni| Zadny . 124 VAC/VDC 4 17.5 mm
kontakt 2 kanaly L Inverzni G9SB-2002-C
Yy bo 2 Ruéni
1 nebo
kanaly reset + spoleéné G9SB-200-D
Zadny , 24VDC  |G9SB-3010 |3 17.5 mm
(pfimé vypnuti)
2 kanaly Automaticky |Inverzni G9SB-3012-A
3PST-NO t
) ! 1 nebo 2 rese -
3 bezpecnostni| SPST-NC kandl + spole¢né G9SB-301-B
kontakty y 124 VAGVDC 4 22.5mm
2 kanaly Inverzni G9SB-3012-C
Ruéni
lla’:;?;’ 2 reset |+ spoletné G9SB-301-D

Struktura ¢iselného znac¢eni modelu

12345 6
1. Funkce 5. Konfigurace vstupt
Prazdné: Nouzové zastaveni Prazdné: 1 nebo 2 kanalovy vstup
2. Konfigurace kontakt (Bezpecnostni vystup) 0: Zadny (pfimé vypnuti)
2: DPST-NO 2: 2 kanalovy vstup
3: 3PST-NO 6. SmiSené
3. Konfigurace kontaktd (Vystup se spozdénym vypnutim) A: Automaticky reset, inverzni vstup
0: Zadny B: Automaticky reset, + spole¢ny vstup
4. Konfigurace kontaktd (Pomocny vystup) C: Ruéni reset, inverzni vstup
0: Zadny D: Rucéni reset, + spole¢ny vstup
1: SPST-NC
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Specifikace
Jmenovité hodnoty
Napajeni

Polozka G9SB-200# -# G9SB-3010 G9SB-301#-#
Napdieci napéti 24 VAC/VDC: 24 VAC, 50/60 Hz, nebo 24VDC

paject hap 24 VDC: 24 VDC

Rozsah provozniho napéti [85% az 110% jmenovitého napajeciho napéti
Spotreba max. 1,4 VA/1,4 W ‘max. 1,7W ‘max. 1,7 VA7 W
Vstupy

Polozka G9SB-200# -# G9SB-3010 G9SB-301#-#
Vstupni proud max. 25 mA max. 60 mA (viz. poznamka) |max. 30 mA
Poznamka: Proud mezi svorkami A1 a A2.
Kontakty

. G9SB-200# -# G9SB-3010 ‘ G9SB-301#-#
Polozka iiis
Odporova zatéz (cosd=1)
Jmenovita zatéz 250 VAC,5 A
Max. jmenovity proud |5 A
Charakteristiky
Polozka G9SB-200# -# G9SB-3010 G9SB-301#-#

Odpor kontaktl (Viz poznamka 1.) 100 mQ
Zapinaci ¢as (viz poznamka 2.) max. 30 ms
Doba odezvy (viz poznamka 2 a 3.) max. 10 ms

Izolaéni odpor (viz poznamka 4.)

min. 100 MQ (pfi 500VDC)

Mezi rGznymi
vystupy
Dielektricka Mezi vstupy 2,500 VAC, 50/60 Hz po dobu 1 min.
pevnost a vystupy
Mezi napajenim
a vystupy
Odolnost proti vibracim 10 az 55 az 10 Hz, 0,375 mm jednoduché& amplituda (0,75 mm dvojita amplituda)
Odolnost Zniceni 300 m/s?
proti razdm Pogkozeni 100 m/s?
Sivotnost Mechanicka min. 5 000 000 operaci ( pfi pfiblizné 7 200 operaci/ hod)
Elektricka min. 100 000 operaci ( pfi pfiblizné 1 800 operaci/ hod)

Minimalni dovolené zatizeni
(referenéni hodnota)

5VDC, 1 mA

Okolni provozni teplota

-25 az 55°C (bez namrazy a kondenzace)

Okolni provozni vihkost

35% az 85%

Utahovaci moment svorek

0.5 N:m

Hmotnost

Priblizné 115 g ‘PFiininé 1359 Pfiblizné 120 g

Schvalené normy

EN954-1, EN60204-1, UL508, CSA C22.2 ¢. 14

EMC

EMI: EN55011 skupina 1 tfida A
EMS: EN50082-2

Poznamka: 1. Odpor kontakt( byl méfen pfi 1 A pfi 5 VDC za pouziti metody Ubytku napéti.
2. Doba odskoku kontakt(i neni zahrnuta v zapinacim ¢ase.
3. Doba odezvy je Cas, ktery nutny pro otevieni hlavnich kontaktd, po zméné vstupu do stavu OFF.
4. |Izolaéni odpor byl méfen pfi 500 VDC na stejnych mistech jako pfi kontrole dielektrické pevnosti.
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Priklady pouziti

G9SB-2002-A (24 VAC/VDC) nebo G9SB-3012-A (24 VAC/VDC)
s 2 kandlovym vstupem pro koncové spinac¢e/ automaticky reset

Casovy diagram

Koncové spinace S1 a S2 I
] I
K1a K2 (NC)
| |
KM K1 a K2 (NO)
| ]
|
KM2 KMtaKM2(NC) T | ‘y_
T T
| |
Ot\ii/ﬁ't - Zpétna vazba KM1 a KM2 (NO) ’—‘
H H'l_
2y Dm; D) (1)
69 St: Bezpecnostni koncovy spina¢
s pfimim rozpinacim mechani-
TH K1 ki zmem (D4N nebo D4B) &)
S2: Koncovy spina¢
SA o —— KM1aKM2:  Stykace
K1 @ M: 3 fazovy motor
KM1 N\
h 4
&
| a2\
hd N = Poznamka: Pouze model G9SB-3012-A
Viz poznémka ma svorky 33-34 a 41-42.
@ @P
M

Poznamka: 1. Externi zapojeni a ¢asové diagramy pro modely G9SB-200-B/301-B jsou stejné jako tyto pro modely G9SB-2002-A/3012-A.
2. Tyto obvody vyhovuji normé EN954-1 bezpecnostni kategorii 4.

G9SB-2002-C (24 VAC/24VDC) nebo G9SB-3012-C (24 VAC/VDC)
s 2 kanalovym vstupem pro nouzové stop tlaCitko/ ruéni reset

Casovy diagram

—| Nouzové stop tlacitko S1 |
I
K Resetovaci tlagitko S2 H |
H KM2 | i
S K1 a K2 (NC) _‘ ’_
Zpétna vazba ! |
© K1 a K2 (NO)
: " ! |
* * KM1 a KM2 (NC) . I
{132 K4 "—“
KM1 a KM2 (NO)

Poznamka: Vystup sepne (ON) s nabéznou

K AF# hranou resetovaciho tlagitka S2,

ko A ale nebude fungovat, pokud bu-
kvt Lo\ de tlagitko S2 zkratovang.
@
St: Bezpecnostni stop tlagitko s pfimim
KM2 L W rozpinacim mechanizmem

(A165E, A22E) &)

N D)— s2: Resstovaci tlagitko
o

KM1 a KM2: Stykace

en

Viz pozndmka

M: 3 fazovy motor
o @ M ) Poznamka: Pouze model G9SB-3012-C
ma svorky 33-34 a 41-42.

Poznamka: 1. Externi zapojeni a ¢asové diagramy pro modely G9SB-200-D/301-D jsou stejné jako tyto pro modely G9SB-2002-C/3012-C.
2. Tyto obvody vyhovuji normé EN954-1 bezpec€nostni kategorii 4.
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G9SB-200-D (24 VAC/VDC) nebo G9SB-301-D (24 VAC/VDC)
s 2 kanalovym bezpe&nostnim senzorem/ ruéni reset

Pijimag

Vysila¢

F3SH-A
RS-485(A) (Sedd)

Casovy diagram

— . RS-485(B) (rizova) o
g £ 3 sl | _ F3SN-A: udalost
563 | 3 82 =l 5 C| g prerugeni ‘ |
= €72 | 3|56 Bl 8 2] g|lE| :
© | S 2 @ > = ol =] M| 2| 8 Resetovaci tladitko S1 H !
- | 8| § 8§85 2|58 Sl 2| §| 2| «| B = \
5| 2| % 28 §|%% NEIERIEIEIRE: ‘ ‘
S| S| 8 %9 3 sl =] 5| 8|83 < K1 a K2 (NC) —
»| o fid ] ‘E‘ + B T 4 O|O|o| ®m T !
-1 = K1aK2 (NO) T
2 [ () T
o g ;>; | |
2 2 KM1 a KM2 (NC)
& 0o | |
L KM1 a KM2 (NO)
Zpétna vazba Poznamka: Vystup sepne (ON) s ndb&znou hranou
KM1 resetovaciho tlac¢itka S1, ale nebude fun-
-\ Ko govat, pokud bude tla¢itko S1 zkratovano.
S1 F3SN-A: Bezpeénostni senzor
St Resetovaci tla¢itko
KM1aKM2:  Stykag
M: 3 fazovy motor
E1: 24 VDC napéjeci zdroj
YR U . Poznamka: Pquze model G9SB-301-D
ma svorky 33-34 a 41-42.
kM2 L\

Poznamka: Tento obvod vyhovuje normé EN954-1 bezpecnostni kategorii 4.
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G9SB-3010 (24 VDC) s 2 kanalovym vstupem pro koncovy spinag/ automaticky reset

s Casovy diagram
Koncové spinace S1 a S2 ’—‘
w |
K1 a K2 (NC) _‘ ’—
KM1 i |
K1 a K2 (NO) ’—‘
KM2 ! ‘
| I
KM1 a KM2 (NC) — —
Zpétna vazba T T
| |
KM1 a KM2 (NO)

Orevit AD—(R2) ()-CENE
- St: Bezpecnostni koncovy spinac s pfimim

rozpinacim mechanizmem (D4D nebo D4B)

D o
K1 S2: Koncovy spina¢
Pie KM1 a KM2: Stykyce
SA K2 M: 3 fazovy motor
v K1 _[ @
KM e\
h 4
X

kw2

Poznamka: Tento obvod vyhovuje normé EN954-1 bezpecnostni kategorii 3.

&)
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Rozmery

G9SB-200# -#
G9SB-3010

[ ——-—
Usporadani svorkovnice
G9SB-200#-# G9SB-3010
| ooa  loes
] ) e
Lenl

gy
éﬂ 18 Wﬁm {PWR teeenc)} IPWREI(ze\ena’)J
‘1 ‘ ﬁm Ei:::z:f g:z:::;:f
i
) 25 I@@, ,@,
2x5=10 %

e max. 112 ‘ 2.6

max. 100 68 48 g i -
0
oS
— %
max. 18
(Pram.: 17.5)
G9SB-301-#
PR v o |
83 %%
[ A ] o _
AREA Usporadani svorkovnice
1¢B ARRR G9SB-200%# -#
DO,
I |
3<Xi=—15 max. 112 He-26 ®®@
|
(| Ipv\/m](zelenai)|
F K1 O(oranzova)
| K2 D(oran;ovﬁl)
=N T
o DR
max. 10068 48 g
@alSe T
——
- %
max. 23

(Prim.: 22.5)
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Instalace

Vnitini zapojeni
G9SB-2002-A/C (24 VAC/VDC)
G9SB-3012-A/C (24 VAC/VDC)

* x

(BHHBHY

G

k2 ==

D00

* *
Viz poznamka 2.

G9SB-200-B/D (24 VAC/VDC)
G9SB-301-B/D (24 VAC/VDC)

GGG %

* ok

Viz poznamka 2.

G9SB-3010 (24 VDC)

Al A
T

\13 2343341

~

DH

>
e

SA

Poznamka: 1. Pro 1 kanalovy vstup s modely G9SB-###-B/D zkratujte svorky T12 a T22.
Modely G9SB-###2-A/C neni mozné zapojit jako 1 kanalovy vstup.
2. Pouze modely G9SB-301#-# maji svorky 33-34 a 41-42.
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Bezpecénostni opatfeni

Zapojeni

Vypnéte G9SB pred instalaci vedeni. Nedotykejte se svorek

G9SB pokud je zapnuto napajeni, protoze svorky jsou nabité
a mUze dojit k Urazu elektrickym proudem.

Pouzijte nasledujici vodi¢e pro zapojeni GOSB.

Lankové vodice: 0,2 az 2,5 mm?

Pevné vodi¢e: 0,2 az 2,5 mm?

Utahnéte vSechny Srouby utahovacim momentem 0,5 az 0,6

Nm, jinak mdze dojit k selhani nebo prehfati jednotky G9SB.
Vnéjsi vstupy pfipojené na svorky T11 a T12 nebo T21 a T22
jednotky G9SB byt neznapétové kontakini vstupy.

Pfislusna bezpecnostni kategorie

G9SB-200#-# / 301#-# splfiuji pozadavky bezpecnostni kate-
gorie 4 normy EN954-1, pokud budou pouzity podle pfikladi
uvedenych firmou OMRON. Za ur¢itych provoznich podminek
nemusi bezpecnostni reléové jednotky splhovat podminky
normy. Jednotka G9SB-3010 muze byt aplikovana na bezpec-
nostni kategorii 3 normy EN954-1 uzitim dvojitého pferuseni.
PFisludné bezpecnostni kategorie je uréena z celkového bez-
pecnostniho fidiciho systému. Ujistéte se, ze celkovy bezpe¢-
nostni fidici systém splfiuje pozadavky normy EN954-1.

OomRrRonN

Spole¢na montaz vice jednotek
P¥i spole€né montazi vice jednotek vedle sebe bude jmeno-

vity proud 3A. Nepouzivejte vySSi proud nez 3A.

Pfipojeni vstupt
Pokud pouzivate vice modeldl G9SB, vstupy nesmi pouzivat
stejny spinac¢. Toto plati také pro ostatni vstupni svorky.

?

|

T T12 T T12
G9SB G9SB

Zemni zkrat

Do obvodu G9SB je vestavény pozitivni termistor, a tak m{-
zete zjistit selhani zemnim zkratem a zkratem mezi kanalem
1 a kanalem 2. (Detekce selhani zkratem mezi kanaly 1 a 2

je podporovano pouze pro modely G9SB-2002-# / 3012-#.)

Poznamka: Aby bylo mozné zjistit selhani zemnim zkratem, pfipojte minusovy
pdl napajeciho zdroje na zem.

VS8echny rozméry jsou uvedeny v milimetrech.

Pro pfevod milimetr(i na palce nasobte 0,03937. Pro pfevod gram(l na unce nasobte 0,03527.

Cat. No. J130-CZ2-01-X

20070426 zemijos

G-130

V zajmu zlepSovani vyrobk( podléhaji technické udaje zménam bez oznameni.
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